CONFIGURACAO DE COMUNICACAO MODBUS TCP/IP
ENTRE DOIS CONTROLADORES
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* DICAS — Trabalhando com bibliotecas da PHOENIX CONTACT

1. O que devo fazer quando copiar uma biblioteca no formato zwt(compactada)?

Deve salvar o arquivo dentro da pasta "Libraries" conforme caminho indicado abaixo e apds isso abrir esta

no PCWORX(nao no PCWORX Express) e apenas compilar.

Dependendo da versao de windows o locais deve ser estes:

| . ¢ Bibliotecas » Docurmnentos » PCWORX » Libraries »

| . v Computador » Disco Local (C:) » Usudrios » Pdblico » Documentos Pdblicos » PCWORX » Libraries »

2. 0O que devo fazer quando baixar um biblioteca do site da Phoenix Contact?

Ao baixar do site a biblioteca, ela vira em arquivo de instalacao, sendo assim basta apontar para que a

mesma ja seja instalada no local certo. Apds isso basta abrir e compilar.

OLERRAE T HOO@»



* DICAS — Trabalhando com bibliotecas da PHOENIX CONTACT

3. O que devo fazer quando a biblioteca chama outra biblioteca?
Faca 0 mesmos passos anteriormente indicados porém abrindo e compilando primeiro aquela biblioteca

gue é chamada dentro da biblioteca que vocé pretende usar.

4. Como importar uma biblioteca para o meu projeto?

Basta clicar com o botdo direito sobre a pasta Libraries e buscar a biblioteca pretendida.

;‘Eile Edit View Project Build Online Extras I

el e e ™ m ] 2
: Open Froje. .. Save Zoom |n Zpom Out Project Tree | Messages EditWWizard
=W | ihraries | II
Insert & User Library...
+ [ N Firmware Library...
o = L
t::i Properties... H
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* DICAS — Trabalhando com bibliotecas da PHOENIX CONTACT

5. Importou a biblioteca, mas ao compilar esta dando erro relacionado a mesma?
Se vocé importou a biblioteca e a mesma apresenta um *(asterisco) ao lado do nome, significa que a

mesma nao foi compilada corretamente.

6. Como encontrar e baixar no site da Phoenix Contact as bibliotecas para PCWORX?

Entre no campo de busca com o cédigo de qualquer controlador da Phoenix Contact e va na aba download.
Controle - ILC 131 ETH - 2700973

O controlador Inline oferece a possibilidade de comunicar atraves de PROFINET =
Modbus/TCP. A programacdc & feita com o PC Worx Express ou PC 'Worx (IEC 61131~
3}

Criar PDF

Artigo sob consulta [msi, 4 ME] Madula funcional Inglés
Madulos funcionzis para a comunicacdo com o controlador atraveés do protocolo
Comparar Produtos Adicionar aos Favoritos MﬂdbUS TCP.
Vis3o gera Dados técnicos Acesstrios Certificagies Downloads SHAZSE Checksum:

£904Fc20041f0c1 Bcldab2B5e3e313ce9019d661fadT75127 7T esel 79082 2ecd
PCW_6_Modbus_TCP_1_20180925. msi
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* IEC Programming Workspace — Adicionar a biblioteca Modbus ao Projeto.

E'Eile Edit View Project Build Online Extras 7

: fl = &’ = ™ /. o
: Open Proge. . Save Fpom In Foomn Ourt Project Tree | Messages EditWizard
EF=1 | iheries | I
Insert s:p. User Library... E —] p— 2T .
re Firmware Library... . B - T - 3
IEI i= L] . -
: Open Proje. .. Save Zoom In i T

; Properties...

‘ = 'a Libraries
A Modbus_V2 02

([ Data Types
=43 Logical POUs

Atualmente, ja possui disponivel no site para download gratuitamente versdes mais atualizadas.
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* |[EC Programming Workspace — Adicionar os blocos de comunicag¢ao

Configuracao do Client(mestre) Modbus TCP/IP

E| a Logical POUs
------ [3] Modbus_TCP_IP
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udt MB_Com_[rat=—7
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TRUE—] sfutofck wiizgCode | o
widdDiagCode |-

19,158 .05— suServe_IP
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wdt ME_Com_Det— - wdtTCP_ ConD 2adtTCP_ComDataf—udt MB_ Com_Deta
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ACtivate xActive
shcknowledge xDore
MT_ID xError
tUipdateTime wiiegCods|
wilknit] dentifier widdlagCod=
wStarRegister
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armRegsterVale

+ wdtTCP_ComD a=— udtTCP_ComDat=]
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ack—
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WORD#51—
UINT#50—

wdt ME_Caom_Datz—

ME_TCP_FC3 W 2 00_1

shctivate shctive
shicknowledge *NDR
MTID wihyteCount
tUpdateTime anRegster ke
willni] dentifier Ermor
wiStantRegister wli o]
wiuantity OfRegisters  whddDiagCod=

I utTCP_ ComData—udtTCP_ ComData]

<

m

——ar_leturs MB
Lo
Lo
L

——udt ME_Com_Detz

8

2 3 Libraries ME_TCP_Cent V2 @_3 Tn
-4 Modbus_v2_02 i
[ Data Types TRUE—] xhictiate shctive | ME_Ative [

¥ Project EB Hardware |

||!Code:Mcdb...

: Edit Wizard 2

Group:

[ <Modbus v2_02>

Mame
& MB_RTU_FC3 w2 01
W MB_RTU_FC4 2 01
& MB_RTU_FCE 2 01
& MB_RTU_FCE 2 01
& ME_RTU_FCx_v2_ M
W MB_RTU_Master_v2_02
W MB_RTU_Slave_W2_01
?li MB Senal In W2 11

?IZMB TEF' Ellent W2_00
[

:I:MB TCF' Dlaglnfo EN V2 0o
?IZMB TCF' FC1_%2_00

(1
& ME_TCP_FC16 2 00

ZIZMB TEF' FC2_v2_00

(]
W5 TCP FCa Vo 00
W MB_TCP_FCE_v2_00
& MB_TCP_FCE_W2_00
W MB_TCP_Server_42_00
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* |[EC Programming Workspace — Configurar os blocos de comunicacao

Configuragdo do Client(mestre) Modbus TCP/IP

MB_TCF_Client_¥2_00_3

Bloco que estabelece a comunicagdo
Modbus como “server” (escravo)

TRU

TRU

IP do server(escravo) 1%2.163.0.5
Porta

udt_MB_Cam_ ME_Com_Data

Bloco de escrita Modbus através de
uma Array de 125 posicdes ME_TCP_FC16_V2_00_1

Bloco de leitura Modbus através de
uma Array de 125 posicoes

MB_TCP FC3 W2 001

ME_AE

ME_At

Registro Inicial HORDS

Quant. de registros umT# Registro Inicial

arr_Escrita_M Quant. de registros

udt_ME_Com_ ME_Com_Data uet_MB_ B_Com_Cata




* |[EC Programming Workspace — Programa exemplo de leitura e escrita
usando as arrays da comunica¢ao Modbus TCP/IP.

ME_Abvo—]

ack—

fat ] iy

-

Registro Inicial WORDH ——
Quant. de registros umT#50—
an_Escrita_ME—

uct_ME_Com_Data—

e _TCP FCI6 W2 00 1
whctivate wlctive
aickawiedge xDane
iMT_ID *Error
tpcateTime whiagCade
wihodDiagCode
wtariRegister

uiQuartiyORegkters

- udtTCP_Combata ———  wctTCP_ComiDatard

& & & o @

Registro Inicial

—udt_MEB_Lom_Data

Escrita nas posi¢oes 1 a 50 do server

Varavel _1. arr_Escrita_MB[1]
Varavel_2 arr_Escrita_MB[2]
Varavel_3 arr_Escrita_MB[3]
Variavel_50 arr_Escrita_MB[50]

ME_Ativo—

Sik=——

| e

Lif ] ey

- -

WORD#®5 11—

Quant. de registros [INTEET

ugt_MB_Com_Data—]

MB TP FC3 W2 001

xhctivabs xhctive
shekrovledie *NDR
MT_ID uilipteCauri
WipdlateTime arRegistervalue
willnitlgentifier sError
wtartRagister whiagCode
uiguanttyOfRegisters wAddCiagCode
- udtTCP_CombDats ———  wdtTCP_ComDatn

-
-
i
—=arr_Lailura_ME
Lo
Lo

-

—udt_MB_Com_Data

Leitura das posi¢cdes 51 a 100 do server

arr_Leitum_MB[1}———aux 1
arr_Leitum_MB[2}——aux_2
arr_leitum_MB[2}———aux 3
arr_Leitum_MB[3}————aux 5
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* |[EC Programming Workspace — Adicionar o bloco de comunicacao

Configurac¢ao do Server(escravo) Modbus TCP/IP

=43 Libraries MB_TCP_Server V2 00_2 —| | iz +vo
H l@ Modbus_W2_02 Ii Group:
Data Types . ) -
E| g Logicalyg(jus TRUE—] xActivate xActive o [<M0dbuS_V2_U2>
[0] Comurica o+ xAcknowledge ¥Connected F—ONBOARD_OUTPUT_BITO Mame If=
FB_Ton_Toff TRUE—] xAutoAdk XEror ke & MB_RTU_FC3_v2_M ;
& MB_RTU_FC4_vz_ ;
FALSE—] xUDP_Mode whiagCode [~ MB_RTU_FCS_ v2_m ;
s02—] iTcp_port wAddDiagCode | W MB_RTU_FCE_v2_01 f
W MB_RTU_FCx w2 0 ;
'192.168.0.2— strPartner_P 1 ME_RTU_Master_v2_02 t
t#55 1 tTimeout W MB_RTU_Slave_W2_01 t
) ) W MB_Serial_ln_W2_11 :
gy | ORISR W ME_Serial_Out_v2_01 :
o LiOffsetHoldingRegister 4 MB_TCP_Client_¥2_00 t
) 4 MB_TCP_Diaginfo_DE_v2_00 [
+{ uiDffsetInputs & ME_TCP_Diaginfo EN_W2 000 [
o uiDffsetCoils & MB_TCP_FC1_v2_00 i
arr_MB_Data—1 anrModbusDate —  arrModbusDatat—am_MB_Data A MB_TCP_FC15_v2_00 E
f
f
f
f
f
f
t

<

n

A ME_TCP_FC16_v2_00
A MB_TCP_FC2 V2 00

A MB_TCP_FC23 v2_00
A ME_TCP_FC3 V2 00
- MB_TCP_FC4 w2 00
& MB_TCP_FCS W2 00

m

& WMB_TCP_Server_v2_00

¥ project EE Hardware |

|!Code:Comu...

4 LU} 3
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* |[EC Programming Workspace — Adicionar os blocos de comunicag¢ao

Configuragdo do Server(escravo) Modbus TCP/IP

Bloco que estabelece a comunicagdo
Modbus como “client” (mestre) MB_TCP_Server V2 0.2

TRU

neoarn_outeut_mrro  Status da conexao

F

Porta S0
IP do client(mestre) ‘isz2.1560.2

L 5




* IEC Programming Workspace — Programa exemplo de leitura e escrita
usando as arrays da comunica¢ao Modbus TCP/IP.

MB_TCR Serder Vi 00_2

1RIF—] wActvate wictive o
) whcknowledoe sCannected —ONBOARD_OUTRUT_BITO
TRUE—] wfufoick Error o
FALSE=— wUDP_Mode wiiagCode f-o
sn2=— TTCP_Part whiddDliagCade o
‘192, 166.0.2'=—]  StrPartmer_IF
L¥ Se——4 [Timeout
o wuiffsetinpuiRegister
o uiffsetHoldingRagister
| uioffsetinputs
8 uitffsetCols
arr_ME_Date—-amModbushata ————  anModbusDatet—arr M8 _Data
Array de 0 a 7167 posi¢oes

Independe de ser leitura ou escrita, quem
determina a fungdo é o client(mestre)

Recebendo dados do client nas posi¢cdoes 0 a 50

arr_MB_Data[0

1
arr_MB_Dafa[1]
arr_MB_Data[2]

1

arr_MB_Data[49

Variavel_1
Variavel_2
Varavel_3

Variavel_4

Disponibilizando dados ao client nas posi¢des 51 a 100

ONBOARD_INPUT_BITG————arr_MB_Data[51].X0

ONBOARD_INPUT_BIT1

arr_MB_Data[52].X0

ONBOARD_INPUT_BIT2————arr_MB_Data[53].X0

ONBOARD_INPUT_BIT3————arr_MB_Data[100].X0

Recebendo’c




Pronto!!!

A comunicacao Modbus TCP/IP ja estd configurada.
Agora vocé ja pode iniciar a programacao.
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